
Lister les contraintes (Les exigences à satisfaire)

Voiture autonome

Fonction principale :
Permettre à la voiture d’assurer 

un  trajet complet sans conducteur

 

Contraintes économiquesContraintes économiques

Contraintes esthétiquesContraintes esthétiques

Contraintes ergonomiquesContraintes ergonomiques

Contraintes FonctionnellesContraintes Fonctionnelles

Contraintes de sécuritéContraintes de sécurité

Contraintes environnementalesContraintes environnementales

Avoir un coût d’une voiture 
classe moyenne

Combien existe-t-il de familles de contrainte ?

Qu’attendons-nous d’une voiture autonome  ?
Le cahier des charges

- Nom : ..................................... - Prénom : ..................................... - Classe : .......  - Équipe : .......  



Mission du système

Permettre à la voiture d’assurer un  
trajet complet sans conducteur

Démarrer

Le robot doit démarrer sans clé de contact

Critère de performance : 

Recycler

Critère de performance : 

S’arrêter

Critère de performance : 
Programmer 

Critère de performance : 

Être autonome en énergie

Critère de performance : 

Critère de performance : 

Critère de performance : 

Qualifier et quantifier les performances du système (diagramme des exigences)

Éviter les obstacle

distance

Critère de performance : 
25 m

Adapter sa vitesse

Critère de performance : 

Franchir les obstacles (pont)

Critère de performance : 
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