
 

Modélisation d'interactions fondamentales

1 Force pressante d'un fluide

Lorsque plusieurs forces s'exercent sur un système, on définit le vecteur résultante des forces  
Le vecteur résultante des forces.                        est égal à la somme des forces extérieures qui s'appliquent sur le système. 

On peut donc aussi l'écrire plus simplement  

Effet d'une force sur le mouvement 
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2 Effet d'une force sur  un mouvement

En l'absence de force, ou si les forces se compensent, le système est immobile ou en mouvement rectiligne uniforme. 
C'est la première loi de Newton, appelée aussi principe d’inertie. 

Au contraire, l'action d'une force permet de sortir un objet de son état de repos ou de mouvement rectiligne 
uniforme.Ainsi, une force a pour effet de modifier la trajectoire et/ou la valeur de la vitesse d'un objet. 



3 Référentiel galiléen

Les lois de Newton s'appliquent dans des référentiels dits galiléens uniquement. 

Un référentiel est dit galiléen si le principe d'inertie est vérifié dans celui-ci. 

Le référentiel terrestre peut être considéré comme galiléen pour des études de mouvement de durée faible par rapport à la 
durée de rotation complète de la Terre (24 h).
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